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GLI'INGREDIENTI DI UN GRANDE QUADRO?
TECNICA, PASSIONE ED ESPPERIENZA.

Dal 1990 progettiamo e produciamo sistemi di controllo per ascensori, montacarichi e
piattaforme elevatrici. Migliaia gli impianti con i nostri guadri in ltalia e nel mondo.

La perfetta conoscenza dell'impianto completo e un elevato standard tecnologico,
maturati in oltre vent'anni di esperienza nazionale ed internazionale, ci consentono di
progettare quadri di manovra di elevata qualita e sempre all'avanguardia.

| nostri sistemi sono un sicuro punto di riferimento per il settore, caratterizzati da
iNnNovazione costante, servizio puntuale, assistenza personalizzata. Supportiamo

i nostri clienti nell'individuazione delle soluzioni tecniche pid indicate per il caso
specifico, nella messa in servizio e, mediante un servizio post-vendita dedicato, per
I'intero ciclo di vita del prodotto.
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IL QUADRO DI MANOVRA NELL'ERA DELLA COMUNICAZIONE GLOBALE

Il nostro guadro e dotato di un avanzato sistema di controllo, studiato per fornire al manutentore un‘interfaccia di semplice uso, che permette di monitorare e gestire tutte le

funzionalita dell'impianto. Il sistema permette I'accesso diretto al quadro di manovra da qualungue luogo.

Monitoraggio costante, rapidarisposta

Il sistema funziona con qualsiasi tipo di impianto, sia con quadro di manovra a comunicazione seriale che in parallelo, facile da installare. Quando esso rileva un
inconveniente trasmette I'informazione al centro assistenza (via SMS o via email). Consente di diagnosticare la causa dell'inconveniente e di localizzarla, riducendo al minimo

possibile i controlli che il tecnico deve effettuare sul posto.
Massima tempestivita, minima interruzione del servizio

Utilizzando i dati che sono raccolti automaticamente dall‘ascensore, il sistema identifica le irregolarita di funzionamento, anomalie e piccoli disturbi che potrebbero non

essere rilevati dall'utente e che anticipano la degradazione dei componenti. Tali informazioni sono utilizzate per realizzare e personalizzare, secondo le necessita del Cliente e

dell'impianto, un programma di manutenzione preventiva che risolva i problemi prima che si verifichino.

Si puo accedere ai dati e alla programmazione dei Quadri della
serie MSM 2.0 con':

- visualizzatore a una cifra, a bordo della scheda del quadro

- tastierino dedicato

- Personal Computer con sistema operativo Windows Xp o
successivi

- display TFT " INTELLIGENTE" in cabina, con touch screen o
tastiera separata.

CONTROLLO REMOTO
Dotando la scheda di quadro di un modem esterno, con scheda

SIM standard, con un collegamento GSM / GPRS o su linea fissa,

e possibile interagire con il sistema attraverso un SOFTWARE
CONTROLLO REMOTO proprietario MSM. Tramite tale
programma é possibile leggere e/o modificare tutti / parametri
che regolano il funzionamento del sistema.

Tramite il collegamento remoto, dal proprio ufficio, effettuato
con la voluta frequenza, si pud analizzare lo stato del sistema
per rendersi conto del suo funzionamento, realizzando cosi un
monitoraggio continuo del sistema stesso.
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Quando siriscontra un problema, & possibile effettuare un
collegamento per capire la causa del mal funzionamento e
definire il successivo intervento mirato alla sua soluzione o,
anche, ripristinare immediatamente da remoto il funzionamento
dell'impianto.

Quando il Quadro di Manovra e equipaggiato con il modem CSM,
€550 puo essere programmato per I'invio di messadgi di testo.
L'impiego del SOFTWARE CONTROLLO REMOTO offre nuove
prospettive nella gestione dell'impianto rendendo possibile:
SUPERVISIONE REMOTA

- SMS da parte del quadro per segnalare un difetto

- SMS per impianto bloccato

- Connessione e controllo dell'impianto

GESTIONE LOCALE O REMOTA

- Registrazione di tutti gli eventi

- Analisi del traffico

- Gestione dei difetti prima di un blocco

- Controllo dell'attivita di manutenzione

- Modifica dei parametri di programmazione

- Messa fuori servizio dell'impianto

Abbinando al SOFTWARE CONTROLLO REMOTO il display
“INTELLIGENTE" MSM, oltre alle funzioni sopradescritte &
possibile anche connettersi a INTERNET, mostrare messaggi,
immagini e quanto la fantasia degli ascensoristi e utenti puo
immaginare.



